
Geometrie Zobrazovaćı metody

Metrické úlohy v Mongeově promı́táńı

Otáčeńı roviny

Výklad

• při otáčeńı obecné roviny ρ do p̊udorysny π kolem stopy pρ se bod A ∈ ρ pohybuje po

kružnici, jej́ıž střed P je stopńıkem tzv. spádové př́ımky I. osnovy (ta je kolmá k hlavńım

př́ımkám I. osnovy) a poloměr otáčeńı se najde sklopeńım promı́taćı roviny př́ımky Isρ

• rovinu lze kolem stopy otáčet na dvě strany – o větš́ı nebo menš́ı úhel (v následuj́ıćım

př́ıkladě je provedeno pouze otočeńı o větš́ı úhel); podobně jako kolem stopy pρ do

p̊udorysny π je možno rovinu ρ otočit také kolem stopy nρ do nárysny ν

• otáčeńı roviny do pr̊umětny kolem stopy vždy indukuje osovou afinitu mezi oběma

rovinami a jej́ı kolmý pr̊umět je pak pravoúhlou afinitou mezi pr̊uměty (vzor A1)

a otočenými polohami (obraz A0) – tuto afinitu lze s výhodou využ́ıt při otáčeńı

složitěǰśıch útvar̊u

• konstrukce otáčeńı roviny se tedy už́ıvá, je-li třeba sestrojit nějaký pravidelný útvar

(např. pravidelný šestiúhelńık nebo čtverec) lež́ıćı v obecné rovině (viz úloha Pravidelný

osmistěn)

Řešené úlohy

Př́ıklad: Sestrojte otočenou polohu bodu A lež́ıćıho v rovině ρ; ρ(5; 7; 4), A[1; 2; ?].
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• podle zadáńı sestrojme stopy pρ
1, n

ρ
2 roviny ρ a p̊udorys bodu A ∈ ρ
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• pomoćı hlavńı př́ımky Ihρ I. osnovy a jej́ıho nárysného stopńıku N= Ihρ ∩ ν doplňme

nárys A2 bodu A ∈ ρ: Ihρ
1 ‖ pρ

1, A1 ∈ Ihρ
1, potom je N1=

Ihρ
1 ∩ x a nárys N2 lež́ı na

ordinále a na stopě nρ
2; dále je Ihρ

2 ‖ x, N2 ∈ Ihρ
2 a nárys A2 najdeme po ordinále na

př́ımce Ihρ
2
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• bodem A ved’me spádovou př́ımku Isρ ⊥ pρ I. osnovy roviny ρ – v pr̊umětu je sestrojen

pouze jej́ı p̊udorys Isρ
1 a podle Věty o pravoúhlém pr̊umětu pravého úhlu plat́ı Isρ

1 ⊥
pρ

1, A1 ∈ Isρ
1; p̊udorysný stopńık př́ımky Isρ označme P , v pr̊umětu je P1=

Isρ
1 ∩ pρ

1
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• poloměr otáčeńı bodu A zjist́ıme sklopeńım promı́taćı roviny spádové př́ımky Isρ, tj.

|PA|=|P1(A)|
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• otočeńı bodu A (kolem bodu P ) pak můžeme provést tzv. ve sklopeńı – pro otočenou

polohu A0 plat́ı A0 ∈ Isρ
1 a |A0P1|=|AP |=|(A)P1| (zde je vidět možnost výběru otáčeńı

o větš́ı či menš́ı úhel, obvykle voĺıme podle konkrétńı situace v nákresně)

2
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